Technische Daten

Standardausstattung

- Rundumsichtkabine

- Ergomisch angeordnete Bedienelemente
- Mehrwegelenkung

- Fahrtrichtungswechsel per Joystick

- Super-Elastikbereifung
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Der 4W5T ist ein Vierwege-Schubmast-

Stapler mit 3 Radern, wovon zwei Rader
vorne und ein Rad hinten mittig. Alle Rader
werden jeweils mittels eines Hydraulikmo-
torsangetrieben. Der Begriff Vierwegestap-

ler steht fir ein Forderfahrzeug, welches
seine Fahrtrichtung dank Raderumstellung
andern kann, d.h.es kannin alle 4 Richtun-
gen fahren.
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Die Steuerung der Radlaufrichtung bei der
Umschaltung von X, X' zu derY,Y' Richtung
wird durch einen elektrisch gesteuerten
+Hydroblock” geregelt. Dieser sorgt dafur,
dass sich nach dem Umschalten das rechte
Vorderrad (W/R) in entgegengesetzter
Richtung zu den beiden anderen Radern
dreht. Die hydraulische Bremse ist ebenfalls
in diesem Block integriert.

DasFortbewegungssystem (Antrieb + Len-
kung) ist hydrostatisch.

Durch das Bewegen des Fahrzeuges nach
vorne und hinten (x und x') wird die Lenk-
wirkung Uber das Hinterrad vollzogen. In
diesem Modus hat das hintere Rad einen
Lenkradiusvon 119°.DieVorderrdader blei-
ben parallel zum Fahrgestell.

Beim Umschalten durch das Betatigen des
elektrischen Druckknopfes werden alle drei
Rader in die seitliche Fahrtrichtung (Y und
Y') gedreht. Das Drehen der Rader erfolgt
uber Hydraulikzylinder. Durch den Wechsel
in diesen Arbeitsmodus wird die Lenkung
auf die Vorderrader tbertragen, wahrend
das hintere Rad starr in Fahrtrichtung bleibt.
Die beiden Vorderrader haben einen Ak-
tionsradius von max. 115° nach auf8en.
Dieser Aktionsradius gewahrleistet ein wen-
diges drehen, bis zum ,Karussellfahren um
die eigene Achse.
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